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6.1.3 Erster Phasenübergang . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 89
6.1.4 Bereich der zweiten Phase . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 93
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A.1.2 Krümmungen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 140
A.1.3 Der Satz von Gauss–Bonnet . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 143

A.2 Numerische Realisierung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 144
A.2.1 Numerische Ableitungen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 145
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Beate Klösgen hat mich einige Male auf den richtigen Weg zurückgebracht. Meine Kommili-
tonInnen Gabriela Bagordo, Roger Bilewicz, Thomas Franke und Johannes Thimmel hatten
immer Zeit und ein offenes Ohr für mich. Dies war über weite Wegstrecken sehr wichtig.
Auch den zahlreichen weiteren Mitarbeitern, Gästen und Diplomanden, die im Laufe meiner
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