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Nomenklatur

Physikalische Einheiten sind im SI-System angegeben.

Zeitabhingige Grofen sind mit Kleinbuchstaben z(t) bezeichnet, die FOURIER-
Transformierte mit Grofbuchstaben X (w).

Sei z = Re(z) +iIm(z), dann bedeutet z* die konjugiert komplexe Zahl:
z* = Re(z) —iIm(z), mit 4 als der imaginiren Einheit.

Um Vektoren, Matrizen und Tensoren voneinander zu unterscheiden, sind Vektoren
fett dargestellt (A), Matrizen mit einem Dach versehen (B) und Tensoren doppelt
unterstrichen (C).

AT stellt die transponierte Matrix AL = Aj; dar.

In der hier vorliegenden Arbeit werden die Bezeichnungen ,Frequenzbereich“ und
,Periodenbereich” als Synonyme verwendet: Um Frequenzangaben mit uniibersicht-
liche Dezimalzahlen < 1 zu vermeiden, bezeichne ich den Bereich von Frequenzen
> 1Hz im allgemeinen als Frequenz-, den < 1Hz oder 1s als Periodenbereich.
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Grundgréfen und Symbole

magnetische Flussdichte [T = %]

Verschiebungsdichte [-5]

Skintiefe [m]

Kronecker-Symbol, 6;; =1, falls i = j, 6;; =0, falls ¢ # j
elektrische Feldstérke [X]

Permittivitit des Vakuums 8.85 - 10712[ 42 ]

relative Permittivitét

=€ "€

phasensensitive Skew nach BAHR

Frequenz [H 2]
Ausbreitungszahl [--]

1
m

magnetische Feldstirke [2]

Stromstérke [A]

komplexe Wellenzahl [-L]

magnetische Permeabilitét 47 - 10~7[ 2]

relative Permeabilititszahl

= Mo - Ky

Kreisfrequenz [Hz]

Phase der Impedanz [©]

quadratische Kohérenz

spezifischer elektrischer Widerstand [Qm]
scheinbarer spezifischer Widerstand [Qm)]
elektrische Leitfahigkeit [5-]

Zeit [s]

Periode |[s]

magnetische Ubertragungsfunktion
Autospektrum

Kreuzspektrum

Ubertragungsfunktion oder Impedanz [-\~]
NABLA-Operator

LAPLACE-Operator

Tabelle 1: Verwendete Variablen




